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(54) Title: DEVICES AND MACHINE FOR TREATING BOTTLES 
(54)Tltre: DISPOSITIFS ET MACHINE DE TRAITEMENT DE BOUTEILLES 
(57) Abstract 

Bottles (2) to be treated before filling are gripped by 
a clamp (24), inverted by pivoting the clamp about an in- 
version axis (28) and then treated in the inverted position 
by injection from a nozzle (49). At the same time, the clamp 
and the bottle are rotated about the axis of a continuous ro- 
tary conveyor (13) which treats several bottles simultane- 
ously. The clamp is articulated on the sides of an individual 
receptacle (29) which also rotates with the continuous con- 
veyor (13) and which feeds into an annular collector (62). 
The nozzle (49) is located at the centre of a channel (61) 
through which the fluid injected into the bottle falls back 
into the receptacle (29). Used to improve the hygiene of a 
collecting circuit for removal or recycling the treatment 
fluid. 

(57) Abrege 

Pour le traitement de bouteilles prealablement a leur remplissage, les bouteilles (2), saisies par une pince (24) sont renver- 
sees par pivotement de la pince autour d'un axe de renversement (28) et subissent une injection en position renversee de la part 
d'une buse (49). En meme temps, la pince et la bouteille sont entrainees en rotation autour de I'axe d'un carrousel rotatif (13) trai- 
tant simultanement plusieurs bouteilles. La pince est articulee sur les cotes d'un receptacle individuel (29) qui toume aussi avec le 
carrousel (13) et qui se deverse dans un collecteur annulaire (62). La buse (49) se trouve au centre d'une goulotte (61) par laquelle 
le fluide mjecte dans la bouteille retombe dans le receptacle (29). Utilisation pour renforcer Thygiene du circuit de collecte pour 
I'evacuation ou le recyclage du fluide de traitement. 
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1 

"Dispositifs et machine de traitement de bouteilles" 

La presents invention concerne des dispositifs de 
traitement de bouteilles, destines a faire partie d'une 
machine de traitement de bouteilles d dispositifs de 
traitement mobiles, months par exemple sur un carrousel. 

La presente invention concerne 6galement une telle 
machine de traitement de bouteilles. 

On connait une machine de ce genre, dont chaque 
dispositif comprend une pince saisissant la bouteille par 
exemple par le col pour la faire pivoter de sensiblement 
180* jusqu'A ce que le goulot de la bouteille soit dirig6 
vers le bas au-dessus d'une buse d' injection d'un produit 
de traitement. Le produit projet6 dans la bouteille, apr6s 
avoir frapp6 puis 16che la paroi interieure de la 
bouteille, tombe dans un bassin form6 sous 1' ensemble des 
dispositifs. De ce bassin, le liquide est soit envoy6 par 
exemple A I'egout, soit envoye dans un circuit de 
recyclage. A la mise en f onctionnement d'une telle machine, 
les premieres injections, effectuees alors que ies 
bouteilles ne sont pas encore arriv6es, servent k nettoyer 
le circuit d' injection avant le traitement des bouteilles 
proprement dit. 

Dans la suite, on dira que la bouteille est en 
position "dressee" lorsque son goulot est dirig^ vers le 
haut et "renversee" lorsque son goulot est dirige vers le 



35 



Les operations de traitement des bouteilles 
doivent r6pondre a des conditions d* hygiene severes . Dans 
cette optique, la presence d'un bassin de recuperation sous 
la machine est peu satisf aisante . Ce bassin de grande 
dimension est mal protege du salissement. II est done k 
I'origine d'un environnement. peu salubre autour de la 
machine. De plus son salissement presente des inconvenients 
directs dans le cas ou le liquide doit etre recycle. Lors 
du nettoyage precedent le debut effectif du f onctionnement ,. 
du liquide est projete vers le haut en 1 * absence de 
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bouteilles, et retombe de mani^re incontr616e, pas 
n^cessairement dans le bassin. Le liquide qui retombe dans 
le bassin a pu, auparavant, etre en contact avec 
I'exterieur de la machine et y avoir collects des 
5 salissures. 

Le but de 1 ' invention est ainsi de proposer un 
dispositif de traitement de bouteilles et une machine de 
traitement de bouteilles dans lesquels le guidage du fluide 
injects est optimist en mati^re d' hygiene et de pourcentage 

10 de produit rfecup6r6 apr^s chaque injection. 

Suivant un premier aspect de 1' invention, le 
dispositif de traitement de bouteilles en position 
renvers6e, comprenant une pince pour saisir la bouteille et 
la faire pivoter de sensiblement 180^ autour d'un axe 

15 horizontal, une buse d' injection de fluide dans la 

bouteille renvers^e, et un receptacle de collecte du fluide 
retombant dans la bouteille, est caract6ris6 en ce que le 
receptacle est un r§ceptacle individuel et en ce que la 
pince de prehension des bouteilles est port6 par au moins 

20 un bras pivotant articuie 4 I'un des c6t6s du receptacle 
individuel . 

Ainsi r le receptacle peut se trouver juste au- 
dessous du goulot de la bouteille lorsque celle-ci est en 
position renversee, la pince faisant pivoter la bouteille 

25 pour la faire passer d'une r6gion situee en dessous du 

receptacle lorsque la bouteille est en position dress6e k 
une region situee juste au-dessus du receptacle lorsque la 
bouteille est en position renversee. 

Le receptacle peut etre de petite taille ce qui 

30 limite la surface de liquide expos6e au salissement. 

L' influence du salissement peut etre encore reduite en 
fermant partiellement le dessus du receptacle sauf en au 
moins un emplacement precis, au-dessus duquel se trouve le 
goulot de la bouteille en position renversee. La surface 
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libre r6duite du liquide dans chaque receptacle limits les 
pertes par Evaporation. 

Selon un deuxi^me aspect de 1' invention, le 
dispositif de traitement de bouteilles en position 
5 renvers6e, comprenant une pince pour saisir la bouteille et 
la faire pivoter de sensiblement 180® autour d'un axe 
sensiblement horizontal, une buse d* injection de fluide 
dans la bouteille renvers6e, et un receptacle de collecte 
du fluide retombant de la bouteille, est caract6ris6 en ce 
10 que le receptacle est un receptacle individuel, et en ce 

que le dispositif comprend au-dessus de la buse d* injection 
de fluide, un capuchon qui est monte mobile pour etre 
ecarte par les bouteilles arrivant en position d* injection, 
k I'encontre de moyens de rappel, ce capuchon etant 
15 conforme de maniere it renvoyer dans le receptacle le fluide 
injecte en 1' absence de bouteilles. 

Get aspect reprend 1 • idee inventive du receptacle 
individuel du premier aspect, avec en plus un capuchon qui 
evite la projection incontroiee du fluide lors des 
20 injections en 1' absence de bouteilles, notamment lors du 
demarrage d'une machine de traitement munie de plusieurs 
tels dispositif s de traitement. 

Selon un troisieme aspect de 1' invention, la 
machine de traitement de bouteilles en position renvers6e, 
25 comprenant sur un carrousel rotatif une serie de 

dispositifs de traitement r6partie circonf 6rentiellement et 
comprenant chacun : une pince pour saisir une bouteille et 
la faire pivoter de sensiblement de 180^ autour d'un axe 
horizontal, une buse d' injection de fluide dans la 
30 bouteille renversee, la machine comprenant en outre des 

moyens pour collecter le fluide retombant de la bouteille 
et etant caracterisee en ce que les moyens pour collecter 
le fluide comprennent pour chaque dispositif un . receptacle 
individuel fix6 au carrousel rotatif. 
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au carrousel rotatif pour suivre la bouteille dans son 
dfeplacement entre le poste d ' entree sur le carrousel et le 
posts de sortie du carrousel. 

D*autres particularit6s et avantages de 
5 1 • invention ressortiront encore de la description ci-apr^s 
d'une exemple non limitatif • 

Aux dessins annexes : 

- la figure 1 est une vue sch^matique de dessus 
d'une machine de traitement ^ carrousel rotatif selon 

10 1 • invention ; 

- la figure 2 est une vue sch6matique en coupe 
axiale de la machine selon la ligne II-II de la figure 1 ; 

- la figure 3 est une vue en elevation, avec 
coupe partielle^ d'un dispositif de traitement de la 

15 machine des figures 1 et 2, la bouteille 6tant en position 
dress6e ; 

- la figure 4 est une vue analogue k la figure 3 
mais lorsque la bouteille subit une injection en 
position renvers6e ; 

20 - la figure 5 est une vue de face du dispositif 

avec coupes partielles et arrachements ; 

- la figure 6 est une vue de dessus de la pince, 
avec coupe des bras et des tenons, et dans deux positions 
diff6rentes ; 

25 - la figure 7 est une vue en 616vation lat6rale 

de la pince, dans deux positions diff6rentes, avec coupes 
partielles et arrachements ; 

- les figures 8 et 9 sont des vues de dessus de 
la partie avant du dispositif, en 1 ' absence de bouteille 

30 et respectivement avec une bouteille en position 
renvers6e ; 

- les figures 10 et 11 sont des vues en coupe 
axiale de la partie centrale du dispositif, au repos et 
respectivement en cours d" injection ; et 

35 - la figure 12 est une vue de detail d'un autre 

mode de realisation de 1' invention. 



>:<WO ^9115310A1J_> 



wo 91/15310 PCr/FR9l/00293 



10 



La machine representee aux figures 1 et 2 est 
destin6e k s ' intercaler dans une chalne de traitement de 
bouteilles. Elle comprend un convoyeur d' entree 1 recevant 
les bouteilles 2 provenant de la partie amont de la chaine 
et un convoyeur de sortie 3 qui achemine les bouteilles 2 
vers la partie aval de la chalne. 

Le long du convoyeur d' entree 1 est dispos6e une 
vis espaceuse 4,de type connu, qui donne aux bouteilles 2 
successives un espacement et une vitesse de defilement 
predetermines de manidre A synchroniser les bouteilles 2 
avec des alveoles 6 formes k la peripherie d'une etoile 
d' entree 7. Les alveoles 6 defilent au-dessus du convoyeur 
1 et recoivent les bouteilles successives 2 pour les 
propulser le long d'une trajectoire en demi-cercle definie 
15 par un bord de guidage 8 d'une plaque de guidage 9. Cette 
trajectoire en demi-cercle, le long de laquelle les 
bouteilles glissent par leur fond sur un plancher 11, fait 
passer les bouteilles 2 du convoyeur d' entree 1 k des ' 
dispositifs de traitement de bouteilles 12 montes seloh 
20 une repartition en couronne sur la paroi laterale 

exterieure d"un carrousel rotatif 13. Le long de la 
peripherie du carrousel 13, les dispositifs de traitement 
ont entre eux un espacement circonf erentiel correspondant 
k I'intervalle entre bouteilles successives sur 1' etoile 
25 7. 

Par la rotation du carrousel 13, les dispositifs 
de traitement 12 passent successivement par un poste 14 de 
prehension des bouteilles, un poste 16 de renversement des 
bouteilles, un poste 17 d' injection, un poste 18 de 

30 redressement des bouteilles et d'egouttage et un poste 19 
de transfert des bouteilles traitees k une etoile de 
sortie 21 qui est analogue k 1" etoile d' entree 7 et fait 
passer les bouteilles traitees du poste de transfert 19 au 
convoyeur de sortie 3 selon une trajectoire en demi-cercle 

35 le long de laquelle les bouteilles glissent par leur fond 
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sur le plancher 11 et suivent un autre bord courbe de 
guidage 22 de la plaque 9. 

De preference, les convoyeurs de sortie 2 et 3 
sont constitu6s physiquement par un seul et meme convoyeur 
5 au-dessus duquel est fixee la plaque 9. 

La machine est prot^g^e et insonoris^e par des 
panneaux periph^riques 23 dont certains au moins sont 
transparents et/ou peuvent s'ouvrir pour permettre 
I'entretien et les inspections d6taill6es . 

10 Comme le montrent les figures 2^4, chaque 

dispositif de traitement comprend une pince 24 qui a pour 
fonction de saisir par le goulot la bouteille 2 qui se 
pr6sente k elle au poste de prehension, puis de manipuler 
la bouteille au cours des operations de renversement et de 

15 redressement , et enfin de relScher la bouteille au poste 
de transfert 19. 

Chaque pince de prehension comport e ainsi un 
corps de pince 26 (figures 5^7) en forme de chape 
comprenant deux bras 27 articuies selon un axe commun 28 

20 sensiblement horizontal k deux cdtes opposes d'un corps 29 
du dispositif de traitement. Le corps 29 est fix6 au bati 
rotatif 31 du carrousel (figures 2 et 3) et il est allonge 
radialement vers 1 * exterieur k partir du bati rotatif 21 
par rapport a 1 ' axe de rotation sensiblement vertical 32. 

25 du carrousel 13. L'axe 28 est situe au voisinage de 

1 ' extremite radialement exterieure du corps 29. L'axe 28 
est appeie axe de renversement car c'est autour de cet axe 
que les bouteilles 2 pivotent pour leurs mouvements de 
renversement et de redressement. A cet effet, le corps de 

30 pince 26 porte un doigt 30 termine par une fourchette 33 
realisee de preference en matiere plastique 4 faible 
coefficient de frottement et bonne resistance k I'usure. 
Dans la fourchette 33 est engag6e une barre de commande de 
mouvement 34. Corome le montre la figure 1, la barre de 

35 commande de mouvement 34 s'etend autour du carrousel 13 
et, comme le montre la figure 3, elle est fixee par 
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example par des pattes 36, au bSti fixe 37 qui est situ6 
sous le bati rotatif 31 et supporte ce dernier en 
rotation. 

Dans la representation de la figure 3, la rampe 
5 de commande de mouvement 34 est vue conune si, a partir du 
plan de coupe de la figure 3, la direction du regard de 
1 • observateur 6tait non pas une droite perpendiculaire au 
plan de la figure mais une courbe centr6e sur 1 ' axe de 
rotation du carrousel. C'est ainsi que la partie 34a de la 
10 rampe 34 qui commande le mouvement de renversement des 
bouteilles 2, et qui est en r6alit6 une h61ice k axe 
circulaire, apparait sur la figure 3 comme 6tant un demi- 
cercle centr6 sur I'axe de renversement 28. 

Comme le montre la figure 5, la pince 24 
15 comprend deux mors 38 en mati^re plastique fix6s chac'Un ^ 
une branche rigide 39. Les deux branches 39 sont 
articul6es au corps 26 selon deux axes 41 parall^les entre 
eux et perpendiculaires k I'axe de renversement 28. Les 
mors 38 sont ainsi mobiles entre une position de 
20 prehension (partie sup6rieure de la figure 6), dans 

laquelle ils sont relativement proches I'un de I'autre^ et 
peuvent retenir entre eux le goulot d'une bouteille, et 
une position de relachement (partie basse de la figure 6) , 
dans laquelle ils sont relativement 61oign6s I'un de 
25 1' autre et permettent au goulot d ' une bouteille de 

s* engager entre eux en provenance de l'§toile d* entree 7 
ou de se d6gager d • eux pour etre capt6 par 1 ' 6toile de 
sortie 21 « 

La pince comprend en outre un coulisseau 
30 d • actionnement 42 constitue par un chapeau en mati^re 

plastique mont6 coulissant sur un embout cylindrique 43 du 
corps de pince 26. Le chapeau 42 porte lateralement deux 
oreilles oppos^es 43 qui portent elles-m§mes rigidement 
chacune un tenon 44 s*6tendant parall61ement aux axes 41. 
35 Chacun des tenons 44 est engag6 dans une rainure 46 de 
I'une des branches 39. Chaque rainure 46 a des bords 
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longitudinaux opposes 46a et 46b qui sont paralleles, 
rectilignes, et inclines par rapport h 1 * axe 47 de 
deplacement du coulisseau d * actionnement 42. Les branches 
39, et en particulier les mors 38, axes 41 et rainures 46 
5 sont disposes sym6triqueinent par rapport k 1 * axe 47. 

Ainsi, les bords 46a et 46b des rainures inclin6es 46 
forment rampe d ' actionnement des mors 38 par les tenons 44 
lorsque le coulisseau 42 se dSplace selon son axe 47 , de 
fagon que les mors 38 pivotent vers leur position de 

10 pr6hension et respectivement vers leur position de 

relSchement. Comme le montre la figure 6, 1 • inclinaison 
des rainures 46 par rapport ^ la direction 47 varie lors 
du pivotement des branches 39, mais reste tou jours 
orient6e dans le m§me sens. En d'autres termes , dans 

15 I'exemple repr6sent6, on voit k la figure 6 que quelle que 
soit la position des mors 38 les rainures 46 convergent 
vers 1 ' axe 47 en direction oppos&e aux mors 38 . 

Les deux syst^mes k tenons 44 et rainures 46 
constituent des moyens de transmission irr6versibles entre 

20 le coulisseau 42 et les mors 38, Ceci signifie qu'il est 
impossible de deplacer le coulisseau 42 en exerpant un 
effort sur les mors 38. L ' irreversibility est 
particulierement recherch6e k 1 ' egard de 1 ' 6cartement des 
mors 38 k partir de la position de prehension representee 

25 en haut de la figure 6. Un effort Fl exerc6 sur les mors 
38 dans le sens de l'6cartement a partir de la position 
de prehension fait naitre un point d'appui P entre le 
bord 46a et le tenon 44 et tend a deplacer ce point P 
selon la direction D qui est circonf erentielle par rapport 

30 a 1 ' axe 41 de la branche 39. Pour assurer 

1 ' irreversibilite precitee 1' angle B entre la direction D 
et la normale N au bord 46a issue du point P est un angle 
aigu de faible valeur alors que 1' angle C entre la 
direction D et 1 ' axe de d6placement 47 est voisin de 90^. 
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Dans I'exemple repr6sent§, les moyens de 
transmission sont irr§versibles dans toutes les positions 
des mors et a 1 * 6gard de leurs deux sens de mouvement." 

• C'est done le coulisseau 42 qui commande les 
5 deux sens de mouvement des mors. Un ressort de rappel 45 
(figure 7) est mont6 dans 1 ' embout tubulaire 43 du corps 
de pince 26 et sollicite en permanence le coulisseau 42 
vers une position saillante correspondant k la position de 
prehension des mors 38, 
10 La machine de traitement comprend en outre une 

came 48 r6alis6e sous la forme d'un fer plat profile (voir 
aussi figure 1) qui coopere avec l'extr§mit6 libre du 
coulisseau 42 pour enf oncer le coulisseau 42 k 1 ' encontre 
de 1* action du ressort de rappel 45 lorsque les mors 38 
15 doivent gtre d6plac6s de leur position de prehension I' 

leur position de d^gagement, comme repr6sent6 en bas de la 
figure 6. 

Comme le montre la figure 1, la came 48 n'est 
pr6sente que dans la; region du pourtour du carrousel 13 
20 dans laquelle les mors de pince de chaque dispositif de 
traitement doivent etre d6plac6s de la position de 
prehension k la position de relSchement (poste de 
transfert 19) , maintenus dans la position de relSchement 
(passage du poste de transfert au poste de prehension) , 

25 puis ramenes en position de prehension (poste de 

prehension 14) . Le long du reste du pourtour du carrousel 
13, comme represente egalement en haut de la figure 6, le 
ressort de rappel 45 maintient le coulisseau 42 dans la 
position dans laquelle les mors 38 sont appuyes centre le 

30 goulot 2 d'une bouteille en cours de traitement. Le 

ressort 45 n 'a pas besoin d'etre tres puissant : il suffit 
qu'il soit capable d'amener avec certitude les mors 38 en 
contact avec le goulot 2, sans necessairement exercer de 
serrage sur le goulot de la bouteille 2 : en effet, gr§ce 

35 k 1 ' irr6versibilit6 des moyens de transmission 44, 46, la 
bouteille 2 ne peut, sous 1' action de son propre poids ou 
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de son inertie lors des manipulations, provoquer 

1 ' ecartement mutuel des mors 38 ni se d6gager des mors 38. 

Ainsi, comme repr6sent6 k la figure 3, chaque 
pince 24 e^st capable de saisir une bouteille 2 en position » 
5 dress6e sous le corps 29 et de la faire pivoter de 180® 

autour de 1 ' extr6mit^ libre du corps 29 sous la commande «• 
de la barre de commande 34 pour amener la bouteille en une 
position renvers6e (figure 4) dans laquelle son goulot se 
trouve juste au-dessus d*une buse d* injection de fluide 

10 49. La buse 49 est reli6e par 1 ' interm6diaire d'une vanne 
51 fix6e au corps 29, k un dispositif d ' alimentation sous 
pression 52 install^ ^ I'int^rieur du carrousel 13 et qui 
peut comprendre par exemple une pompe 53 (figure 2) 
debitant dans une conduite annulaire 54 ^ laquelle sont 

15 relics tous les raccordements 56 aux vannes 51 de tous les 
dispositif s de traitement 12 de la machine. 

Chaque vanne 51 est commandee par un levier 57 
qui est mobile entre une position de fermeture de la 
vanne, representee ^ la figure 3, et une position 

20 d'ouverture de la vanne representee k la figure 4. Le 

levier porte k son extr^mite un galet 58 qui est engage 
dans un rail de commande 59, en forme de U, qui est fixe 
au bati fixe 37 de la machine et s * etend autour de ce 
dernier, comme cela est visible k la figure 1. Le rail de 

25 commande 59 est circulaire centre sur 1 ' axe 32 du 

carrousel rotatif sauf le long du poste d' injection 17, de 
maniere k faire passer chaque vanne 51 en position 
d'ouverture au poste d* injection 17 et k la maintenir en 
position ferm6e le long de tous les autres postes de la 

30 machine de traitement. 

Par consequent, lorsqu'une bouteille 2 est au 
poste d* injection, comme cela est repr6sente ^ la figure 
4, la buse 49 envoie un jet de fluide a l'int6rieur de la 
bouteille 2 renvers6e, k travers son goulot. Ce fluide 

35 frappe la parol int6rieure de la bouteille 2 et ruisselle 
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le long de celle-ci avant de quitter la bouteille 2 a 
travers le goulot de cette derni^re. 

Le fluide qui s*6coule ainsi est recueilli k" 
travers une goulotte 61 qui se trouve juste en-dessous du 
5 goulot de la bouteille 2 et qui entoure la buse 49 avec un 
certain ^cartement radial entre la paroi ext^rieure de la 
buse 49 et la paroi int6rieure de la goulotte 61. 
L'ouverture d6finie par la goulotte 61 donne acces k 
l'int6rieur du corps 29 lequel constitue un receptacle 
10 individual pour la collecte du fluide retombant de la 
bouteille 2. 

Par 1' expression "receptacle individual" on 
entend designer un receptacle de relativement petite 
taille affecte k un seul dispositif de traitement et 
15 tournant avec le carrousel 13 pour rester sous le gbiilot 

des bouteilles 2 en cours de traitement, notamment le long 
du poste d* injection 17. 

A son extremite radialement int6rieure/ le 
receptacle 29 communique avec un collecteur annulaire 62 
20 monte dans le carrousel rotatif 13 pour recueillir en 

provenance de tous les receptacles 29 le liquide retombant 
des bouteilles 2. 

Dans 1 ' exemple represente, ce fluide est un 
liquide. II peut s ' agir d ' un liquide de rin<?age tel que de 
25 I'eau qui, ^ partir du collecteur 62 sera conduit k 

I'egout. II peut encore s • agir d'un liquide d*enduction 
des bouteilles, de valeur pecuniaire relativement eievee, 
et qui, k partir du collecteur 62, sera conduit via un 
dispositif de filtration et de recyclage vers la pompe 53 
30 (figure 2). De manidre non representee, le fluide injecte 
par la buse 49 peut §tre un gaz qu'on ne souhaite pas 
repandre en quantite importante dans 1 ' atmosphere , auquel 
cas le collecteur 62 est reli6 e une source d ' aspiration. 
Le receptacle 29 comporte une fermeture 
35 superieure 63 dans laquelle sont menagees, outre 

l'ouverture definie par la goulotte 61, une ouverture 64 
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dans laquelle est engag6e la base de la vanne 51, et une 
ouverture de collecte d*6gouttage 66. Cette dernifere est 
ain6nag6e dans l'extr6mit§ radialement ext^rieure du 
receptacle 29, c'est-a-dire I'extr6mit6 du receptacle 29 
5 qui est entour^e par la trajectoire de la pince 24 et de 
la bouteille 2 qu'elle porte entre les positions dress^e 
et renvers6e de cette derni^re- On a repr6sent6 en trait 
mixte k la figure 3 une position 2a prise par la bouteille 
2 au cours de son trajet retour depuis la position 
10 renvers^e jusqu'4 la position dress^e le long du poste de 
redressement des bouteilles 18 de la figure 1. La position 
2a, inclin6e k moins de 90® par rapport A la position 
renversSe, favorise l*6gouttage de la bouteille suite k 
1' injection subie le long du poste d' injection et le 
15 receptacle 29 recueille le produit de cet 6gouttage 4 
travers 1 ' ouverture 66. 

Coximie le montrent les figures 5, 8 et 9, un 
capuchon 67 est port6 au-dessus de la goulotte 61 par un 
bras 68, lequel, k son extr6mit6 oppos6e au capuchon 67, 
20 est support^ en rotation dans un palier 69 serr^ dans un 
collier 71 soud6 sur I'un des c6t6s du corps-rfeceptacle 
29, Le capuchon 67 est ainsi mobile entre la position 
representee aux figures 5 et 8 , dans laquelle il est situe 
juste au-dessus de la buse 49, et une position de 
25 deaagement de la buse 49 et de la goulotte 61, representee 
k la figure 9. 

Dans le palier 69 est monte un ressort 
helicoidal 72, fonctionnant k 1 ' enroulement , qui rappelle 
le capuchon 67 vers la position dans laquelle il est situ6 
30 au-dessus de la buse 49. Si une injection de liquide a 

lieu en 1 ' absence de bouteilles 2, par exemple au debut du 
f onctionnement de la machine, 1' injection se fait k 
I'interieur du capuchon, lequel est conforme de maniere a 
renvoyer dans le receptacle 29 par la goulotte 61 le 
35 fluide ainsi injecte. Quand une bouteille atteint la 

position renversee (figure 9) elle bute contre le capuchon 
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67 ou le bras 68 et repousse ceux-ci dans la position 
degageant la goulotte 61 ^ I'encontre de I'effet du 
ressort de rappel 72. L' injection se fait done dans la 
bouteille- Un ergot 73 est life en rotation au capuchon 67 
5 et au bras 68 4 I'intferieur du palier 69 et circule dans 
une fente circonf ferentielle 74 du palier 69, les 
extrfemitfes circonf ferentielles de cette fente formant but6e 
limitant la course angulaire du capuchon 67 autour de 
I'axe dfefini par le palier 69. 
10 On va maintenant dfecrire en detail en r6f6rence 

aux figures 10 et 11 la vanne 51. 

La vanne 51 comprend un demi-corps fixe 7 6 de 
forme gfenerale tubulaire qui est fix6 au corps-receptacle 
29 par 1 * intermfediaire d'un collier 77 et d'une patte 78. 
15 A I'une de ses extrfemitfes, le demi-corps fixe 76 est " 
raccordfe de maniSre 6tanche au raccordement 56. L' autre 
extr6mit6 du demi-corps fixe 76 est conformfee en jupe 91 
dans laquelle un demi-corps mobile 79 est mont6 de manidre 
axialement coulissante. Les deux demi-corps 76 et 79 
20 forment ensemble un corps de vanne d6finissant un trajet 
d'fecoulement 81 entre une ouverture 82 appartenant au " 
demi-corps fixe 76 et faisant communiquer celui-ci avec le 
raccordement 56, et une ouverture 83 formfee k travers la 
paroi lat6rale du demi-corps mobile 79 dont I'extrfemite 
25 opposfee au demi-corps fixe 76 est fermfee par une paroi 
d'extr6mit6 84. 

La vanne 51 comprend en outre un obturateur 
sphferique 86 montfe dans le demi-corps fixe 76 entre 
1' ouverture 82 de ce dernier et un siege 87 de forme 
30 g6n6rale conique formfe sur la paroi intferieure du demi- 
corps fixe 76 de mani^re k s' Uvaser vers 1' ouverture 82, 
c'est-^-dire en direction oppos6e k 1' autre demi-corps. 
L* obturateur sph6rique 86 est fixfe rigidement 4 I'une des 
extr6mit6s d'une tige axiale 88 dont 1' autre extremite est 
35 vissfee de manidre etanche dans un trou taraud6 90 de la 
paroi d'extrfemitfe 84 du demi-corps mobile 79. Pour 
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op6rer ce vissage lors du montage , I'obturateur 86 
pr6sente du c6t6 tourn6 vers I'ouverture 82 une fente 89 
dans laquelle on peut introduire I'extremite d * un 
tournevis lorsqu'on n'a pas encore effectu§ la liaison 
5 avec le raccordement 56. La tige 88 s'etend ainsi 4 

travers une partie du demi-corps fixe 76 et k travers 
toute la longueur axiale du demi-corps mobile 79. 

Par coulissement du demi-corps mobile 79 dans la 
jupe terminals 91 du demi-corps fixe 76, I'obturateur 86 

10 est mobile entre la position de fermeture representee k la 
figure 10, dans laquelle il est appuyS de mani^re 6tanche 
centre le sidge 87, et une position d'ouverture 
representee k la figure 11 dans laquelle il est 6carte du 
siege 87 alors que le demi-corps mobile 79 est dans une 

15 position retractee It l'int6rieur de la jupe 91. 

La vanne 51 comprend en outre des moyens de 
rappel de 1 ' obturateur 86 en position de fermeture et des 
moyens d'etancheite entre les deux demi-corps 76 et 79. 
Ces moyens de rappel et d'6tanch6ite sont constitues par 

20 une m§me piece, k savoir un manchon en matiere plastique 
silicone 92 qui est monte autour de la tige 88 avec entre 
eux un espacement annulaire d6finissant une partie du 
trajet d'ecoulement 81. Le manchon est insere axialement 
entre un epaulement annulaire 93 du demi-corps fixe 76 et 

25 un epaulement annulaire 94 du demi-corps mobile 79. Le 

manchon 92 est comprime eiastiquement en direction axiale 
entre les epaulements 93 et 94, ce qui a pour effet de 
1 ' appuyer de maniere etanche sur chacun des deux 
epaulements 93 et 94, et de solliciter axialement I'un k 

30 I'ecart de 1 • autre les deux demi-corps 76 et 79, done 
d'appliquer 1 ' obturateur 86 sur son siege 87 sous un 
effort qui correspond sensiblement a 1' effort de 
compression eiastique du manchon dans cette position 
relative des deux demi-corps. 

35 Chaque demi-corps 76 et 79 presente autour de 

son epaulement 93 et respectivement 94 une surface de 
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centrage 96 coop^rant avec 1 'extremity correspondante de 
la surface laterals ext6rieure du manchon 92 pour centrer 
celui-ci sur 1 ' axe g6n6ral de la vanne 61 • Le manchon 92 
comports une surface int6rieure cylindrique 97 s'etendant 
5 sur toute sa longueur axiale et qui a meme diam^tre que 

des al6sages 98 et 99 adjacents au manchon et appartenant 
aux demi-corps 76 et respectivement 79. Ainsi , ladite 
surface int6rieure 97 se raccorde de mani^re continue avec 
les al&sages 98 et 99 pour donner au trajet d ' 6coulement , 
10 entre I'obturateur 86 et I'ouverture 83 une configuration 
lisse de section annulaire, la tige 88 6tant elle-meme 
cylindrique avec un diam^tre inf6rieur au diamdtre 
int^rieur de la parol 97 et des al&sages 98 et 99. 

Un d6gagement 101 est m6nag6 autour du manchon 
15 92 entre les deux surfaces de centrage 96 pour permettre 
au manchon 92 de gonfler 16gdrement vers l"ext6rieur 
lorsque, comme repr&sent6 4 la figure 11, il est comprim6 
axialement pour faire passer I'obturateur 86 en position 
d'ouverture. — - 

20 Dans I'exemple repr6sent6, le manchon 92 a une 

surface ext6rieure qui est cylindrique et coaxiale avec sa 
surface int6rieure cylindrique 97, de sorte que le manchon 
92 peut etre r6alis6 par tronponnage d*un simple tube en 
mati^re plastique silicone. 
25 Pour commander le passage de I'obturateur 86 en 

position d'ouverture k 1 * encontre de I'effet de rappel 
exerc^ par le manchon 92, le levier d • actionnement 57 est 
axialement solidaire d'une came 102 qui provoque 
s61ectivement le d^placement d'un levier 103 qui a un axe 
30 107 solidaire du receptacle 29 et qui est appuy6 a 

distance de 1 • axe 107 sur un epaulement 104 du demi-corps 
mobile 79. 

Comme le montre encore la figure 11, lorsque le 
demi-corps 79 est actionne dans le sens de 1 ' ouverture de 
35 I'obturateur 86, il en r6sulte un mouvement vers le haut 
de la buse 49 qui est reli6e rigidement au demi-corps 
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mobile 79 de fagon a cominuniQuer de maniere 6tanche avec 
I'ouverture 83 ♦ Ceci peut faire leg^rement p6n6trer la 
buse 49 dans le goulot de la bouteille 2 et renforce la 
precision de 1' injection. 
5 Comme repr6sent6 en demi-vue ^ la figure 11, on 

peut envisager d ' adapter dans la goulotte 61 un soufflet 
d'6tanch6it6 108 dont la partie mobile est soutenue par 
una bague rigide 109 relive k la buse 49 par des barrettes 
rigides 111. Quand la buse 49 monte avec le demi-corps 79, 
10 elle vient appliquer de maniere 6tanche le soufflet 108 
contre le goulot de la bouteille, comme repr6sent6, Ceci 
est avantageux lorsque le fluide utilise est un gaz que 
I'on desire collecter dans le receptacle 29 par 
aspiration. 

15 Un conduit 106 qui relie la buse 49 k 

I'ouverture 83 s'^tend librement k l'int6rieur du corps- 
receptacle 29. 

La vanne 51 pr6sente l'int6r§t d' avoir un trajet 
d'ecoulement 81 lisse, tr^s peu propice aux accumulations 

20 de depot, et de ne pas comporter d'6tanch6it6 dynamique 
pour la commande de la vanne, c*est-4-dire de ne pas 
n^cessiter que 1 ' un des demi-corps soit travers§ de 
maniere 6tanche par un organe de commande de 1 ' obturateur . 

On va maintenant exposer le f onctionnement de la 

25 machine de traitement : 

Les bouteilles 2 achemin^es par le convoyeur 
d* entree 1 et convenablement espac^es par la vis espaceuse 
4 sont remises par l*6toile d'entr6e 7 aux dispositifs de 
traitement 12 successifs. La came 48 commande la fermeture 

30 de chaque pince 24 au moment ou l'6toile d'entrfee 7 a 
place une bouteille entre ses mors. 

Apr^s fermeture d'une pince, la barre de guidage 
34 commande par sa region hSlicoidale 34a le renversement 
progressif de la bouteille 2 consid^ree, ce renversement 

35 s ' achevant au d6but du poste d' injection 17, peu avant que 
le rail de commande 59 ne commande 1 • ouverture de la vanne 
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51 et par consequent 1* injection de fluide ^ travers la 
buse 49. Apr§s 1* injection, la bouteille est maintenue un 
certain temps en position renvers6e pour lui permettre' de 
s'^goutter, puis la barre de commande 34 commande le 
5 redressement de la bouteille le long du poste de 

redressement 18 jusqu'^ ce que la bouteille vienne se 
loger dans I'un des alveoles de I'^toile de sortie 21, k 
la suite de quoi la came 48 commande I'ouverture de la 
pince pour permettre k la bouteille d'etre conduite du 
10 poste de transfert 19 au convoyeur de sortie 3. 

Dans I'exemple de realisation de la figure 12, 
un tube 201 est monte k travers le receptacle 29 de 
maniere k avoir une extr^mite de sortie 202 d^bouchant k 
la base du receptacle 29 et une extremite d 'entree 203 
15 debouchant en regard du goulot de la bouteille 2 

lorsqu'elle est inclinee ^ environ 110 k 120** ^ partir' de 
sa position dressee. De plus, il est prevu en position 
fixe sur la machine une buse d' aspiration 204 en regard de 
laquelle se trouve I'extremite 202 lorsque la bouteille 2 
20 a 1 ' inclinaison precitee lors du mouvement de retour vers 
la position dressee. La buse 204 fonctionne en permanence 
et 1' aspiration qu'elle produit est ainsi transmise k' 
l*extr6mite 203 au moment ou les dernieres gouttes 206 
tombent de la bouteille 2. Ces gouttes sont evacuees a 
25 travers le tube 201 et la buse 204 vers un recipient de 
collecte ou vers I'egout. 

Bien entendu, 1 ' invention n'est pas limitee a 
I'exemple d6crit et repr6sent6. Les rainures 46 de la 
pince, au lieu d'etre rectilignes, pourraient avoir une 
30 courbure qui compense le pivotement des branches 39 autour 
de leurs axes 41 de fagon que la region des rainures 46 
dans laquelle se trouvent les tenons 44 ait toujours la 
meme inclinaison par rapport a 1 ' axe 47. 
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REVENDICATIONS 
1- Dispositif de traitement de bouteilles en 
position renvers6e, comprenant une pince (24) pour saisir 
5 la bouteille (2) et la faire pivoter de sensiblement 180*=* 
autour d'un axe sensiblement horizontal (28) , une buse 
(49) d' injection de fluide dans la bouteille renvers^e, et 
un receptacle (29) de collecte du fluide retombant de la 
bouteille, caract6ris6 en ce que le receptacle est un 

10 receptacle individuel (29) et en ce que la pince de 

prehension (24) des bouteilles est portee par au moins un 
bras pivotant (27) et articuie i I'un des c6tes du 
receptacle individuel . 

2. Dispositif selon la revendication 1, 

15 caracterise en ce que le receptacle comporte k une 

extremite entouree par la trajectoire de la pince, une 
ouverture (66) de collecte du fluide liquide s ' egouttant 
lors d'un mouvement de redressement des bouteilles (2) 
depuis la position renversee jusqu'^ la position dressee, 

20 3. Dispositif selon 1 ' une des revendications 1 

ou 2, caracterise en ce que le receptacle est au moins en 
partie ferm6 sur le dessus. 

4. Dispositif selon 1 ' une des revendications 1 a 
4, caracterise en ce qu'il comprend au-dessus de la buse 

25 (49) d' injection de fluide, un capuchon (67) qui est monte 
mobile pour gtre ecarte par les bouteilles (2) arrivant en 
position d* injection, k I'encontre de moyens de rappel 
(72) , ce capuchon etant conforme de maniere k renvoyer 
dans le receptacle (29) le fluide injecte en 1 ' absence de 

30 bouteilles. 

5. Dispositif selon I'une des revendications 
precedentes, caracterise en ce que le receptacle porte une 
vanne (51) de commande de 1' injection. 

6. Dispositif de traitement de bouteilles en 

35 position renversee, comprenant une pince (24) pour saisir 
la bouteille (2) et la faire pivoter de sensiblement 180<* 
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autour d'un axe sensibiement horizontal (28), une buse 
(49) d' injection de fluide dans la bouteille renvers6e 
(2) , et un receptacle (29) de collecte du fluide retombant 
de la bouteille, caract^ris^ en ce que le receptacle est 
5 un receptacle individuel (29) , et en ce que le dispositif 
comprend au-dessus de la buse d' injection de fluide, un 
capuchon (67) qui est monte mobile pour etre ecarte par 
les bouteilles (2) arrivant en position d' injection, k 
I'encontre de moyens de rappel (72), ce capuchon etant 
10 conforme de mani^re k renvoyer dans le receptacle le 
fluide injecte en 1 * absence de bouteilles. 

7. Dispositif selon la revendication 3 ou 6 , 
caracterise en ce que la. buse (49) est montee sensibiement 
au centre d'une ouverture (61) m6nagee dans le dessous du 

15 receptacle (29) pour le passage du fluide quittant la"* 
bouteille en position renversee* 

8. Dispositif selon la revendication 1, 
caract6ris6 en ce que le receptacle comporte 4 une 
extremite entour6e par la trajectoire de la pince, une 

20 ouverture (66) de collecte d'egouttage, pour la collecte 
du fluide liquide s'6gouttant lors du pivotement retour 
des bouteilles. 

9. Machine de traitement de bouteilles en 
position renversee, comprenant sur un carrousel rotatif 

25 (13) une serie de dispositifs de traitement (12) repartis 
circonf erentiellement et comprenant chacun : une pince 
(24) pour saisir une bouteille (2) et la faire pivoter de 
sensibiement 180*^ autour d • un axe sensibiement horizontal 
(28), une buse (49) d'injection de fluide dans la 

30 bouteille renversee (2) , la machine comprenant en outre 
des moyens pour collecter le fluide retombant de la 
bouteille, caracterisee en ce que les moyens pour 
collecter le fluide comprennent pour chaque dispositif de 
traitement un receptacle individuel (29) fixe au carrousel 

35 rotatif (13). 
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10. Machine conforme k la revendication 9, 
caract^risfee en ce que la pince (24) de prehension des 
bouteilles de chaque dispositif (12) est port6e par au 
moins un bras pivotant (27) articul6 4 1 * un des c6t6s du 

5 receptacle individuel (29) . 

11. Machine conforme ^ I'une des revendications 
9 ou 10, caract§ris6e en ce que le receptacle (29) est en 
forme allong^e radialement vers 1 ' ext§rieur cl partir d ' un 
bati rotatif (31) du carrousel (13) , la pince (24) 

10 pivotant autour de 1 'extremity radialement ext6rieure du 
receptacle (29) . 

12. Machine selon I'une des revendications 9 ^ 
11 r caracteris6e en ce que chaque receptacle (29) comporte 
dans une region entour^e par la trajectoire de la pince, 

15 une ouverture (66) de collecte du fluide liquide 

s'6gouttant lors d'un mouvement de redressement des 
bouteilles de la position renvers^e k la position dress^e. 

13. Machine conforme k la revendication 12, 
caract6ris6e en ce que 1' ouverture de collecte (61) est 

20 proche de la trajectoire du goulot de la bouteille et est 
reliee k des moyens d* aspiration. 

14. Machine selon I'une des revendications 9 k 
12, caracterisee en ce que le receptacle (29) comporte une 
fermeture superieure partielle (63) . 

25 15. Machine conforme ci la revendication 14, 

caracterisee en ce que la buse (49) de chaque dispositif 
(12) est montee sensiblement au centre d'une ouverture 
(61) m6nag6e dans le dessous du receptacle pour collecter 
dans le receptacle le fluide retombant de la bouteille. 

30 16. Machine selon I'une des revendications 9 a 

15, caracterisee en ce que chaque dispositif (12) comprend 
des moyens (108, 109, 111) pour realiser l*etancheit6 
entre le goulot de chaque bouteille renversee (2) et le 
receptacle (29) autour de la buse (49) . 

35 17. Machine selon la r vendication 16, 

caract6ris6e en ce que les moyens d'etancheite sont en 
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robinet d* injection entre une position d'ouverture et une 
position de fermeture, ce mouvement de la buse provoquant 
1* application des moyens d'6tanch6it6 sur le goulot et 
respectivement 1 * ecar tement des moyens d'6tanch6it§ 
relativement au goulot, 

18. Machine selon I'une des revendications 9a 

17, caract6risee en ce que les receptacles (29) sont 
relics a des moyens d * aspiration . 

19. Machine selon I'une des revendications 9 a 

18, caract6risee en ce qu'elle comprend au-dessus de la 
buse (49) d'injection de fluide de chaque dispositif (12), 
un capuchon (67) qui est inont6 mobile pour etre 6cart6 par 
les bouteilles arrivant en position d' injection, ^ 
I'encontre de moyens de rappel (72), ce capuchon §tant 

15 conform^ de mani^re i renvoyer dans le r6ceptacle (29)*' le 
fluide injects en 1 ' absence des bouteilles. 

20. Machine selon I'une des revendications 9'^ 

19, caract6ris6e en ce que le receptacle de chaque 
dispositif (12) porte un robinet de commande de 

20 I'injection (51). 

21. Machine confornte k I'une des revendications 
9 ^ 20, caract6ris6e en ce qu ' en position dress6e les ' 
bouteilles (2) sont situees au-dessous des r6ceptacles 
individuels (29) . 

25 22. Machine conforme k 1 • une des revendications 

9 ^ 21, caract6ris§e en ce que le receptacle (29) comporte 
un tube (201) qui a une extremity d*entr6e (203) adjacente 
au goulot de la bouteille lorsque celie-ci effectue son 
mouvement de retour vers la position dressee et une 
extr6mit6 de sortie (202) qui coincide avec une buse 
d' aspiration fixe (204) k ce stade du mouvement de la 
bouteille. 



30 
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